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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod
Automatyka 1010251551010220799
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr
(ogdlnoakademicki, praktyczny)
Zarzadzanie i inzynieria produkcji - studia | (brak) 3/5
Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 1 Cwiczenia: - Laboratoria: 1  Projekty/seminaria: - 3
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 3 100%
nauki techniczne 3 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

Prof. dr hab. inz. Andrzej Milecki

email: andrzej.milecki@put.poznan.pl
tel. 61 665 2187

Wydziat Budowy Maszyn i Zarzadzania
Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Matematyka w zakresie teorii zbioréw, liczb zespolonych, réwnan rézniczkowych, algebry
1 Wiedza: Boole?a

Umie operowa¢ na zmiennych zespolonych i logicznych oraz na zbiorach, umie rozwigzywac

2 Umiejetnosci: proste réwnania rézniczkowe, umie opisywac¢ podstawowe zjawiska fizyczne w mechanice
3 Kompetencje | Rozumie potrzebe uczenia sig
spoteczne

Cel przedmiotu:
Zapoznanie z podstawami automatyki

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Wie co to jest uktad automatyki, wie co to uktad otwarty i zamkniety, zna pojecia podstawowe z zakresu automatyki i wie
jakie sg zadania automatyki - [K_W12]

2. Wie co to transmitancja operatorowa i odpowiedzi skokowe podstawowych liniowych elementéw automatyki, wie co to sg
regulatory klasyczne - [K_W12]

3. Wie co to s3 i jak wyznacza¢ charakterystyki czestotliwo$ciowe. Zna podstawowe pojecie i metody badania stabilnosci -
[K_W12]

4. Wie co to sa funkcje binarne, uktady kombinacyjne i sekwencyjne - [K_W12]
5. Zna metody realizacji funkcji binarnych na elementach stykowych i bramkach logicznych - [K_W12]

6. Wie jaka jest struktura kompleksowych systeméw automatyki oraz wie ogélnie na czym polega sterowanie produkcjg -
[K_W12]

Umiejetnosci:

1. Potrafi opisa¢ podstawowe cztony liniowe automatyki - [K_U15]
2. Potrafi opisa¢ dziatanie regulatora PID oraz okresli¢ stabilno$¢ prostego uktadu automatyki - [K_U15]

3. Umie wyznaczy¢ charakterystyki czestotliwosciowe podstawowych elementéw oraz okresli¢ stabilnos¢ prostego uktadu
automatyki - [K_U15]

4. Umie zrealizowa¢ zadang funkcje binarng kombinacyjng i sekwencyjng - [K_U15]
5. Umie okre$li¢ zadania kompleksowego ukladu automatyki i sterowania produkcjg - [K_U15]

Kompetencje spoteczne:
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1. Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie - [K_K01]

2. Jest swiadomy roli automatyzacji we wspotczesnej gospodarce i jej znaczenia dla zarzadzania i sterowania produkcjg -
[K_KO04]

3. Potrafi okresli¢ priorytety stuzgce realizacji zadania automatyzacji - [K_K02]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

EGZAMIN: Zaliczenie na podstawie egzaminu sktadajacego sie z 5 pytan ogoélnych (za poprawng odpowiedz na kazde z
pytan ? 1 pkt. Skala ocen: ponizej 2,6 pkt ? ndst., 2,6+3,0 ? dst, 3,1+3,5 pkt.? dst+, 3,6+4,0 pkt. ? db, 4,1+4,5 pkt. ? db+,
4,6+5,0 pkt. ? bdb).

Laboratorium: Zaliczenie na podstawie poprawnego wykonania ¢wiczen oraz sprawozdania z kazdego ¢wiczenia
laboratoryjnego wg wskazan prowadzacego ¢wiczenia laboratoryjne. Przed éwiczeniem krétkie sprawdziany wejsciowe, po
zakonczeniu ¢wiczen pisemny sprawdzian koncowy. Aby uzyskac¢ zaliczenie laboratoriéw wszystkie ¢wiczenia muszg by¢
zaliczone (ocena pozytywna z odpowiedzi i sprawozdania).

Tresci programowe

Pojecia podstawowe. Uktady otwarte i zamkniete. Wiasciwosci statyczne i dynamiczne elementéw oraz uktaddw liniowych
automatyki. Transmitancje operatorowe elementéw liniowych. Tworzenie i przeksztatcanie schematéw blokowych. Regulatory
klasyczne - dziatanie. Charakterystyki czestotliwosciowe. Stabilnosé. Regulacja dwupotozeniowa. Podstawy algebry Boole?a.
Funkcje 2. zmiennych. Realizacja uktadéw dwustanowych na elementach stykowych i bramkach. Podstawy uktadéw
sekwencyjnych. Struktura kompleksowego ukfadu zautomatyzowanego. Zadania i rozwigzania do sterowania i nadzorowania
produkcja.

Literatura podstawowa:

1. Horla D., Podstawy automatyki, WPP, 2008

2. Antonowicz J. ?Automatyka?.

3. Mikulski A. ?Elementy przekaznikowych urzgdzen automatyki?.
4. Findeisen W. ?Technika regulacji automatycznej?.

Literatura uzupetniajaca:
1. Kindler H., Buchta H., Wilfert H. ?Zadania z techniki regulacji automatycznej?.
2. Urbaniak A., Podstawy automatyki, WPP Poznan 2001

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 75 3
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 0 0
Zajecia o charakterze praktycznym 15 0
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